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搜救英雄赛前练习检查表

队名 __________________   队员 __________________   日期 __________________

01   器材核对

清点可独立驱动的关节（含夹爪等执行器），整机共 6 至 8 个。

测量完整四足机器人的长、宽、高，每一项均不超过 15 cm。

检查总线舵机和内置电池，确认红外发射模块安装牢固。

切换红、绿、蓝三种屏幕显示，并分别试运行积木与代码程序。

02   按比赛顺序试跑

安排操作与观察分工，确认每队不超过两名小学在校学生。

在 120 cm × 120 cm 练习场上标记起点、隧道入口和各任务区。

模拟 120 秒准备，再计时 180 秒试跑，记录实际完成的任务。

任务一至四、六在指定区内由机载程序完成。单独练习任务五的遥控。

抽到任务七后先读任务卡，再确认队员允许采用的操作方式。

03   记录一次改进

第一次在哪个任务失误？

下次要调整哪个动作、参数或结构？

第二次试跑的结果有什么变化？

陆吾训练记录表  ·  按 2026 年 10 月组委会公开规程整理。正式要求以组委会最新通知为准。

https://www.worldrobotconference.com/static/upload/file/20261020/1792489717798254.pdf

